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Control 
Remoto:

Luz LED

Boton Arriba

Boton Alto

Boton Abajo
Boton Enlazar：Boton �e �un�ionѶ 

                                  u.a�o +ara enlazar

     �i.ta !rontal          �i.ta �o.terior         �i.ta Lateral

Luz LED: luz in�i�a�ora
Te�la ѿArribaѿ: abre la. �ortina.

Te�la ѿDetenerѿ: Detiene la. �ortina.Ѷ tambiĝn .e u.a un �ombina�iŢn �e 
!un�ione. +ara em+arejar�oҝborrar�o �e �Ţ�i"o.ѵ

Te�la ѿAbajoѿ: Cierra la. �ortina.

Te�la  ѿEnlazarѿ: te�la �e !un�iŢnѶ utiliza�a +ara �oin�i�en�ia �e �Ţ�i"o.

Boton de Configuración

Tubo de acero
Botón de configuración

Codigo de instalación Base rotatoria de a(ortiguación

Ta+a

Ta+a

2.INSTRUCCIONES DE OPERACION
ѿ�ulsación cortaѿ significa +ulsar una 1e5Ѷ 4 ѿ+ulsación largaѿ significa (antener +ulsado todo el tie(+oѵ
Cuando el (otor estù conectado a una fuente de ali(entación de C� de рфпҊссп �Ѷ se +roducirùn т situaciones dentro de los ф segundos +osteriores al encendidoѷ
җрҘ �l 5u(bador del (otor e(ite un +itido rù+ido җс +itidos en р segundoҘѶ lo ,ue significa ,ue el dis+ositi1o #a entrado en el estado de cone3ión de red җ(odo nor(alҘѵ
җсҘ �l 5u(bador del (otor e(ite un +itido lento җр sonido +or segundoҘѶ lo ,ue significa ,ue el dis+ositi1o entra en el estado de es+era de la red җ(odo de co(+atibilidadҘѵ
җтҘ �i el 5u(bador del (otor no e(ite un +itidoѶ significa ,ue el dis+ositi1o se #a conectado a la red o estù en estado de es+era des+uĝs del tie(+o de es+era de la cone3ión a la redѵ җ�resione 4 
(antenga +resionada la tecla ѿConfigurarѿ del (otor #asta ,ue el 5u(bador e(ita un +itidoѶ luego suĝltelo 4 el 5u(bador del (otor 1ol1erù al estado de sonido rù+ido des+uĝs de ф segundosҘ

�bser1acionesѷ �l 5u(bador del (otor ta(biĝn de%arù de sonar cuando se agote el tie(+o de acceso a la red җт (inutosҘѵ
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рѵ �escargue  la app ѿMaster IOTѿ desde Google Play 4 registre su cuenta +ara el +ri(er inicio de sesiónѵ
сѵ Conecte el telĝfono (ó1il a �i�i сѵу� 4 encienda la función de +osiciona(iento ��� del telĝfono (ó1ilѵ
тѵ �bra ѿMaster IOTѿѶ #aga clic en el botón ѿ�gregar dis+ositi1oѿ o el simbolo ѿ۔ѿѵ
уѵ La a+licación buscarù auto(ùtica(ente los dis+ositi1os dis+onibles cercanos que soporten conexion Bluetoot# (debe estar activado). �l 
dispositivo se (ostrarù en un cuadro ro%o de clic para continuarѶ si el dis+ositi1os no es co(+atibles deberá agregarse (anual(enteѵ
фѵ �gregue (anual(ente: 	aga clic en ѿ�e,ueśos �lectrodo(ĝsticosѿ 4 bus,ue ѿ�otorѿѶ seleccione ѿCortinas җ�iҊ�iҘѿ
хѵ Conĝctese a �iҊ�i: �l dis+ositi1o solo ad(ite �i�i сѵу�ѵ La red 2ifi del dispositivo debe ser la (is(a a la que este conectado en
el telĝfono (ó1ilѵ Para conectarse a 
nternetѶ debe ingresar la contraseśa de �i�i 4 #acer clic en ѿ�iguienteѿѵ

9.Seleccione el modo de emparejamiento a la red: "Modo normal EZ" y "Modo compatible AP".
(1) El modo normal EZ (parpadeo rápido) es un modo general que puede enlazar más del 95 % de los dispositivos.
(2) El modo de compatibilidad AP (parpadeo lento) es para entornos de red deficientes (baja velocidad, exceso de dispositivos, etc).

10. (mparejamiento a la red en modo normal:
a) Confirme que  el  sonido  del  zumbador  del  motor  está  en  el  modo de  parpadeo
 rápido "Beep-beep" (2 pitidos en 1 segundo),  y  haga clic  en "Parpadea 
rápidamente".
1ota� Si  el  motor  está  en  el  modo  de  parpadeo  lento  de  "Beep-beep-beep"  
(1  bip  por segundo), presione y mantenga presionada la tecla "&onIiJuraciyn" del
 motor (el motor deja de  sonar),  suéltelo  hasta  que  el  zumbador  del  motor  
vuelva  a  sonar,  espere  3 segundos, y el motor cambiará al modo de parpadeo 
rápido).
b) 'espues de hacer clic la aplicación buscari y agregari los dispositivos 
automáticamente.
c) El  zumbador  del  motor  deja  de  sonar,  lo  que  indica  que  el  dispositivo  se 
agregó correctamente.
d) Haga clic en "$JreJar" o ��� y luego en "Listo", su dispositivo estari conIiJurado 
correctamente.
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Clic para editar

Click “Eliminar 
Dispositivo

2.Remover limites
1.Más

3.Confirmar

Elimine el dispositivo en la apli�a�iŢnѵ 
Desp0ĝs de ,0e la elimina�iŢn sea e3itosaѶ el 50m�ador 
del motor emite 0n sonido de ѿ�ipҊ�ip҂ѵ
җEl dispositivo entra en modo de empare%amientoҘѵ

1.Esta�le�er limite
2.�%0ste del limite s0perior 

3. �emover limite s0perior

4. Confirmar

5 6

7. �%0ste del 
limite s0perior 

8.Confirmar

2.C��	�
���� �� ������ ��������

͛. C��	�
���� �� ������ ��	�����

1.Esta�le�er limite

5.ESTABLECER DIRECCION DE GIRO

4.CONFIGURAR LIMITES

͙.������ ��� �������.

2.�%0ste del limite $)!erior 

3. Remove- '$($/  $)! -$*- 

ц. A%0./  � ' 
'$($/  $)! -$*-

16. C*)!$-(�-4. C*)!$-(ar

5 6

O�. -1��$*) .ѷ E' 50(���*- � ' (*/*-  ($/$-ù 0) +$/$�* �*) 0) "�$+Ҋ�$+" �0-�)/  �+-*3$(���( )/  1ф . "0)�*.Ѷ '* ,0  $)�$�� ,0  
 '  (+�- %�($ )/*ҝ-  (+'�5* � ' �Ţ�$"* !�''ŢѶ $)/ )/  '� *+ -��$Ţ) )0 1�( )/ .

 )  ' �*)/-*' - (*/* 0)� 1 5 4 
P- .$*)  '� / �'� "E(+�- %�-"  

'� '05 LED .   )� )� -ù. 

A)/ . �  ,0  .  
�+�"0  '� '05 LEDѶ 
+- .$*)  4 (�)/ )"�
 +- .$*)��� '� / �'� 
"D / ) -"  )  ' 
�*)/-*' - (*/* .$) 
.*'/�-'�Ѷ 4 '� '05 LED 
+�-+�� �-ù 
-ù+$��( )/   )  ./  
(*( )/*.

M�)/ )"�  +- .$*)���  '� 
/ �'� "D / ) -"  )  ' �*)/-*' 
- (*/*  �0-�)/  (0�#* 
/$ (+*Ѷ  +- .$*)  '�  / �'� 
"E./��' � -"  � '  (*/*-  0)� 
1 5  4   '  (*/*-   ($/$-ù  0) 
+$/$�*  �*.  1 � .Ѷ  '*  ,0  
$)�$��  ,0   ' 
 (+�- %�($ )/*  � '  �Ţ�$"* 
.  - �'$5Ţ �*-- �/�( )/ .

S0 '/  '�  / �'� 
"S/*+"  � ' 
�*)/-*' - (*/*.

3.BORRAR DISPOSITIVO EN LA APP

MANUAL DE USO DE LA CORTINA INTELIGENTE IOT-MOTORBLIND

1. Haga clic en "Más" a continuación.
2. Luego haga clic en "Reversa del motor".
3. Seleccione la dirección y haga clic en "Aceptar".

6. CODIGO DE EMPAREJAMIENTO PARA MOTOR Y CONTROL REMOTO (YA EMPAREJADO ANTES DE SALIR DE FABRICA)


