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Control 
Remoto:

Luz LED

Boton Arriba

Boton Alto

Boton Abajo
Boton Enlazar：Boton <e $un;ionӅ 

                                  uKa<o Hara enlazar

     4iKta >rontal          4iKta .oKterior         4iKta Lateral

Luz LED: luz in<i;a<ora
Te;la ӎArribaӎ: abre laK ;ortinaK

Te;la ӎDetenerӎ: Detiene laK ;ortinaKӅ tambiśn Ke uKa un ;ombina;iƠn <e 
>un;ioneK Hara emHarejar<oӬborrar<o <e ;Ơ<i?oKӄ

Te;la ӎAbajoӎ: Cierra laK ;ortinaK

Te;la  ӎEnlazarӎ: te;la <e >un;iƠnӅ utiliza<a Hara ;oin;i<en;ia <e ;Ơ<i?oK

Boton de Configuración

Tubo de acero
Botón de configuración

Codigo de instalación Base rotatoria de aEortiguación

TaHa

TaHa

2.INSTRUCCIONES DE OPERACION
ӎ.ulsación cortaӎ significa Hulsar una NeRӅ Q ӎHulsación largaӎ significa Eantener Hulsado todo el tieEHoӄ
Cuando el Eotor estķ conectado a una fuente de aliEentación de C  de ҏғҎәҐҐҎ 4Ӆ se Hroducirķn ґ situaciones dentro de los ғ segundos Hosteriores al encendidoӆ
Ӧҏӧ #l RuEbador del Eotor eEite un Hitido rķHido ӦҐ Hitidos en ҏ segundoӧӅ lo Iue significa Iue el disHositiNo @a entrado en el estado de conePión de red ӦEodo norEalӧӄ
ӦҐӧ #l RuEbador del Eotor eEite un Hitido lento Ӧҏ sonido Hor segundoӧӅ lo Iue significa Iue el disHositiNo entra en el estado de esHera de la red ӦEodo de coEHatibilidadӧӄ
Ӧґӧ 1i el RuEbador del Eotor no eEite un HitidoӅ significa Iue el disHositiNo se @a conectado a la red o estķ en estado de esHera desHuśs del tieEHo de esHera de la conePión a la redӄ Ӧ.resione Q 
Eantenga Hresionada la tecla ӎConfigurarӎ del Eotor @asta Iue el RuEbador eEita un HitidoӅ luego suśltelo Q el RuEbador del Eotor NolNerķ al estado de sonido rķHido desHuśs de ғ segundosӧ

-bserNacionesӆ #l RuEbador del Eotor taEbiśn deBarķ de sonar cuando se agote el tieEHo de acceso a la red Ӧґ Einutosӧӄ

1. INTRODUCCION

MANUAL DE USO DE LA CORTINA INTELIGENTE IOT-MOTORBLIND

ҏӄ "escargue  la app ӎMaster IOTӎ desde Google Play Q registre su cuenta Hara el HriEer inicio de sesiónӄ
Ґӄ Conecte el telśfono EóNil a 5i$i ҐӄҒ% Q encienda la función de HosicionaEiento %.1 del telśfono EóNilӄ
ґӄ bra ӎMaster IOTӎӅ @aga clic en el botón ӎ gregar disHositiNoӎ o el simbolo ӎỪӎӄ
Ғӄ La aHlicación buscarķ autoEķticaEente los disHositiNos disHonibles cercanos que soporten conexion Bluetoot@ (debe estar activado). #l 
dispositivo se Eostrarķ en un cuadro roBo de clic para continuarӅ si el disHositiNos no es coEHatibles deberá agregarse EanualEenteӄ
ғӄ gregue EanualEente: &aga clic en ӎ.eIueƙos #lectrodoEśsticosӎ Q busIue ӎ+otorӎӅ seleccione ӎCortinas Ӧ5iә$iӧӎ
Ҕӄ Conśctese a 5iә$i: #l disHositiNo solo adEite 5i$i ҐӄҒ%ӄ La red Oifi del dispositivo debe ser la EisEa a la que este conectado en
el telśfono EóNilӄ Para conectarse a 'nternetӅ debe ingresar la contraseƙa de 5i$i Q @acer clic en ӎ1iguienteӎӄ

9.Seleccione el modo de emparejamiento a la red: "Modo normal EZ" y "Modo compatible AP".
(1) El modo normal EZ (parpadeo rápido) es un modo general que puede enlazar más del 95 % de los dispositivos.
(2) El modo de compatibilidad AP (parpadeo lento) es para entornos de red deficientes (baja velocidad, exceso de dispositivos, etc).

10. Emparejamiento a la red en modo normal:
a) Confirme que  el  sonido  del  zumbador  del  motor  está  en  el  modo de  parpadeo
 rápido "Beep-beep" (2 pitidos en 1 segundo),  y  haga clic  en "Parpadea 
rápidamente".
Nota: Si  el  motor  está  en  el  modo  de  parpadeo  lento  de  "Beep-beep-beep"  
(1  bip  por segundo), presione y mantenga presionada la tecla "Configuraci·n" del
 motor (el motor deja de  sonar),  suéltelo  hasta  que  el  zumbador  del  motor  
vuelva  a  sonar,  espere  3 segundos, y el motor cambiará al modo de parpadeo 
rápido).
b) Despues de hacer clic la aplicación buscar§ y agregar§ los dispositivos 
automáticamente.
c) El  zumbador  del  motor  deja  de  sonar,  lo  que  indica  que  el  dispositivo  se 
agregó correctamente.
d) Haga clic en "Agregar" o "+" y luego en "Listo", su dispositivo estar§ configurado 
correctamente.
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Clic para editar

Click “Eliminar 
Dispositivo

2.Remover limites
1.Más

3.Confirmar

Elimine el dispositivo en la apli;a;iƠnӄ 
DespMśs de IMe la elimina;iƠn sea ePitosaӅ el RMm:ador 
del motor emite Mn sonido de ӎ:ipә:ipӑӄ
ӦEl dispositivo entra en modo de empareBamientoӧӄ

1.Esta:le;er limite
2. BMste del limite sMperior 

3. 0emover limite sMperior

4. Confirmar

5 6

7. BMste del 
limite sMperior 

8.Confirmar

2.C/.&)'52!2 %, ,)-)4% 350%2)/2

Ω. C/.&)'52!2 %, ,)-)4% ).&%2)/2

1.Esta:le;er limite

5.ESTABLECER DIRECCION DE GIRO

4.CONFIGURAR LIMITES

Χ."/22!2 ,/3 ,)-)4%3.

2. BMste del limite AF>erior 

3. RemoveJ DAEAL= AF>=JAGJ 

ҕ. ABMKL= <=D 
DAEAL= AF>=JAGJ

16. CGF>AJE9J4. CGF>AJEar

5 6

O:K=JN9;AGF=Kӆ ED RME:9<GJ <=D EGLGJ =EALAJķ MF HALA<G ;GF MF ":AHә:AH" <MJ9FL= 9HJGPAE9<9E=FL= 1ғ K=?MF<GKӅ DG IM= AF<A;9 IM= 
=D =EH9J=B9EA=FLGӬJ==EHD9RG <=D ;Ơ<A?G >9DDƠӅ AFL=FL= D9 GH=J9;AƠF FM=N9E=FL=.

=F =D ;GFLJGD J=EGLG MF9 N=R Q 
PJ=KAGF= D9 L=;D9 "EEH9J=B9J"  

D9 DMR LED K= =F;=F<=Jķ. 

AFL=K <= IM= K= 
9H9?M= D9 DMR LEDӅ 
HJ=KAGF= Q E9FL=F?9
 HJ=KAGF9<9 D9 L=;D9 
"D=L=F=J" =F =D 
;GFLJGD J=EGLG KAF 
KGDL9JD9Ӆ Q D9 DMR LED 
H9JH9<=9Jķ 
JķHA<9E=FL= =F =KL= 
EGE=FLG.

M9FL=F?9  HJ=KAGF9<9  D9 
L=;D9 "D=L=F=J" =F =D ;GFLJGD 
J=EGLG  <MJ9FL=  EM;@G 
LA=EHGӅ  HJ=KAGF=  D9  L=;D9 
"EKL9:D=;=J"  <=D  EGLGJ  MF9 
N=R  Q  =D  EGLGJ  =EALAJķ  MF 
HALA<G  <GK  N=;=KӅ  DG  IM= 
AF<A;9  IM=  =D 
=EH9J=B9EA=FLG  <=D  ;Ơ<A?G 
K= J=9DARƠ ;GJJ=;L9E=FL=.

SM=DL=  D9  L=;D9 
"SLGH"  <=D 
;GFLJGD J=EGLG.

3.BORRAR DISPOSITIVO EN LA APP

MANUAL DE USO DE LA CORTINA INTELIGENTE IOT-MOTORBLIND

1. Haga clic en "Más" a continuación.
2. Luego haga clic en "Reversa del motor".
3. Seleccione la dirección y haga clic en "Aceptar".

6. CODIGO DE EMPAREJAMIENTO PARA MOTOR Y CONTROL REMOTO (YA EMPAREJADO ANTES DE SALIR DE FABRICA)


